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Agenti fisici e malattie professionali

NUOVA TABELLA DELLE MALATTIE
PROFESSIONALI
NELL'AGRICOLTURA DI CUI
ALLART. 211 DEL D.P.R. 1124/1965
E SUCCESSIVE MODIFICAZIONI
ED INTEGRAZIONI (ALL. N. 5 AL
D.P.R. 1124/1965)

21-7-2008 GAZZEITA UFFICIALE DELLA REPUBBLICA ITALIANA Serie generale - n. 169
Periodo
massimo di
MALAT LAVORAZIONT e, _| [dennizZDIlitA
lavorazione
ﬁ) MALATTIE CAUSATE DA
RADIAZIONI SOLART:
a) CHERATOSI ATTINICHE (L57.0) 2 anni
b) EPITELIOMI CUTANEI DELLE SEDI Iitimitato
FOTOESPOSTE (C44) Lavorazioni svolte prevalentemente
) ALTRE MALATTIE CAUSATE DALLA all'aperto. 2 anni.
SPOSIZIONE PROFESSIONALE ATLE Illimitato in caso
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R/ ONI SOLARI (ICD-10 DA di malattie
SPE 1 ¥
2 ACUSIA DA RUMO 357
Lavorazioni forestali nelle quali si
impiegano, in modo non occasionale,
motoseghe portatili prive di efficac
sistemi di insonorizzazione.
Altre lavorazioni, svolte in modo non 4 anni
occasionale che comportano
1’ esposizione personale professionale.
quotl ¥ ivelli di
rumore superiori 2 80 dB(A)
29 RTALATTIE CAUSSTEDA__
VIBRAZIONI MECCANICHE
TRASMESSE AL SISTEMA MANO
BRACCIO:
a) (SI%'%%ONIE DI RAYNAUD SECONDARIA Lavorazioni svolte, in modo non 1 ammo
b) OSTEOARTROPATIE DEL POLSO, DEL_ occasionale, che comp "mm“’mlﬁg‘:flc' T amm
GOMITO, DELLA P o -
& NEURGE: CHE DEL NERVO apparecchi chmqm;n%ﬂw -
ANO E ULNARE (G56.0) sistema mano-braccio.
22 DISCALE LOMBARE (M51.2) =" N
- ‘macchine che
espongono a vibraziom trasmesse al
corpo intero: trattori, mietitrebbia, 1 ammo
vendemmiatrice semovente. Lavorazioni Ercolab-Unitus
di movimentazione manuale dei carichi e
svolte in modo non occasienale in S
— assenza di ausilii efficaci. / LMY ['I' I ‘. :" I. .I. A
— e T iy
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D . L g S. 81/2008 Articolo 192 - Misure di prevenzione e protezione

= 1. Fermo restando quanto previsto dall’articolo 182, il datore di lavoro elimina i rischi alla fonte o li riduce al minimo
medlante le seguentl misure:

itrimetodi di lavoro che implicano una minore esposizione al rumore;
scelta di attrezzature di lavoro adeguate, tenuto conto del lavoro da svolgere, che emettano il minor rumore possibile, inclus
'eventualita di rendere disponibili ai lavoratori attrezzature di lavoro conformi ai requisiti di cui al Titolo Ill, il cui obiettivo o
ffetto & d| limitare I'esposizione al rumore;

ra dei luoghi e dei posti di lavoro;
d) adeguata informazione e formazione sulluso corretto dere

esposizione al rumore;

e) ad02|one d| misure tecniche per.ilcertenimento-tderTamore trasmessopeivia-aerea-quali schermature, involucri o
ealizzati con materiali fonoassorbenti; 2) del rumore strutturale, quali sistemi d| smorzamento O O
opportuni programmi di manutenzione delle attrezzature di lavoro, del luogo di lavoro e dei sistemi sul posto di lavoro;
g) riduzione del rumore mediante una migliore organizzazione del lavoro attraverso la limitazione della durata e dell’intensita
dell’esposizione e I'adozione di orari di lavoro appropriati, con sufficienti periodi di riposo.

Zzature di lavoro In modo da ridurre al minimo la loro

lavoro elabora ed appllca un program
particolare le misure di cui al comma 1.

= 3.l luoghi di lavoro dove i lavoratori possono essere esposti ad un rumore al di sopra dei valori superiori di azione sono indicati da
appositi segnali. Dette aree sono inoltre delimitate e 'accesso alle stesse € limitato, ove cio sia tecnicamente possibile e
giustificato dal rischio di esposizione

= 4. Nel caso in cui, data la natura dell’attivita, il lavoratore benefici dell’utilizzo di locali di riposo messi a disposizione dal datore di
lavoro, il rumore in questi locali € ridotto a un livello compatibile con il loro scopo e le loro condizioni di utilizzo.
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Criteri di scelta delle macchine: rumore

= | costruttori sono obbligati alla rilevazione di alcune grandezze
relative all’emissione acustica del macchinario da indicare nel
libretto d’'uso e manutenzione.

 a) livello di pressione acustica continuo equivalente ponderato A
(LAeq) nei posti di lavoro se questo supera i 70 dB(A). In caso
contrario deve essere dichiarato il non superamento;

* b) in aggiunta al precedente anche il livello di potenza acustica
(LWA) emesso dalla macchina, quando il livello di pressione
acustica continuo equivalente ponderato A nei posti di lavoro supera
gli 80 dB(A).

* C) valore massimo di pressione acustica istantanea ponderata C
(livello di picco Lpeak,C) nelle postazioni di lavoro, se questo
supera i 130 dB(C).
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Criteri di scelta delle macchine: rumore

CAB

Type Spacious, vibration-proof safety cab. 1SO certified.
Noise level

Swivels +-90°

Tiltable 15°,14°, +/-11° (front, back, side)

Climate system ACC
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Criteri di scelta delle macchine: vibrazioni

= Decreto Legislativo 19 agosto 2005, n. 187 «Attuazione della direttiva 2002/44/CE sulle
prescrizioni minime di sicurezza e di salute relative all'esposizione dei lavoratori ai rischi
derivanti da vibrazioni meccaniche»

= Art. 13 comma 3. Per il settore agricolo e forestale I'obbligo del rispetto dei valori limite di
esposizione Girew all'articolo 3*, ferme restando le condizioni di cui al comma 2, entra in vigore

il 6 luglio 2014.

= *Valori limite di esposizione e valori di azione
1. Per le vibrazioni tramesse al sistema mano-braccio:
a) il valore limite di esposizione giornaliero, normalizzato a un periodo di riferimento di 8 ore, € fissato a 5 m/s?;
b) il valore d'azione giornaliero, normalizzato a un periodo di riferimento di 8 ore, che fa scattare I'azione & fissato a 2,5 m/s2.
2. Per le vibrazioni trasmesse al corpo intero
a) il valore limite di esposizione giornaliero, normalizzato a un periodo di riferimento di 8 ore, & fissato a 3;45-m/s?;(1,00)
b) il valore d'azione giornaliero, normalizzato a un periodo di riferimento di 8 ore, é fissato a 0,5 m/s2.

= *2 Nel caso di attivita lavorative in cui I'esposizione di un lavoratore alle vibrazioni meccaniche e abitualmente inferiore ai
valori di azione, ma varia sensibilmente da un momento all'altro e pud occasionalmente superare il valore limite di
esposizione, il datore di lavoro puo richiedere la deroga al rispetto dei valori limite a condizione che il valore medio
dell'esposizione calcolata su un periodo di 40 ore sia inferiore al valore limite di esposizione e si dimostri, con elementi
probanti, che i rischi derivanti dal tipo di esposizione cui & sottoposto il lavoratore sono inferiori a quelli derivanti da un
livello di esposizione corrispondente al valore limite.

wwnw ergolab-unitus. com ‘ ®© Ergolab-Unitus

00 -~

Ergolab-LUnitus

S UNIVERSITA

TUSCIA




Valori dichiarati dalle case costruttrici (Stihl)

Livello di potenza sonora dB(A) &) 113.0
Livello di pressione acustica dB{A) < 102.0 STIHL MS 251
Vialori vibrazioni sinistra/destra m/s® 2 3.939
Livello di potenza sonora dB(A) 2 117.0
Livello di pressione acustica dB(A) 2 105.00 STIHL MS 391
Vaalori vibrazioni sinistra/destra m/s* 2! 40/40
livello di pressione acustica dB(A) ! 33
livello di potenza sonora dB(A) 2 94 STIHL MSA 120 C-B
valore delle vibrazioni a sinistra m/s* 34 (elettrica)
valore delle vibrazioni a destra m/s* %) 32
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Valori dichiarati dalle case costruttrici (Jonsered)

Potenza acustica 102 dB(A)

Pressione acustica 96 dB(A)

Livello vibrazione impugnatura anteriore 4,5 m/s? JONSERED 2033 TOPHANDLE
Livello vibrazione impugnatura posteriore 7,0 m/s?

Potenza acustica 108 dB(A)

Pressione acustica 100 dB(A)

Livello vibrazione impugnatura anteriore 3,3 m/s?2 JONSERED 2054
Livello vibrazione impugnatura posteriore 8,6 m/s?2

Potenza acustica 109 dB(A)

Pressione acustica 101 dB(A) JONSERED 2055
Livello vibrazione impugnatura anteriore 3,3 m/s?2

Livello vibrazione impugnatura posteriore 6,2 m/s2

Potenza acustica 111 dB(A)
Pressione acustica 102 dB(A) JONSERED 2165

Livello vibrazione impugnatura anteriore 3,6 m/s?2
Livello vibrazione impugnatura posteriore 5,7 m/s?2

Potenza acustica 110,5 dB(A)
Pressione acustica 102,5 dB(A) JONSERED 2171 TURBO e 2171 W T

Livello vibrazione impugnatura anteriore 4,6 m/s?
Livello vibrazione impugnatura posteriore 5,2 m/s?2
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Valori dichiarati dalle case costruttrici (Husqvarna)

HUSQVARNA 120i

‘ ))) Pressione sonora e rumorosita

enza acustica. garantito (LWA) 101dB(A)
98 dB(A)
88dB(A)

116 dB(A)
114.34 dB(A)
102 dB(A)

116 dB(A)
114.34dB(A)
102 dB(A)

114 dB(A)
112 dB(A)
103 dB(A)

wwnw ergolab-unitus. com
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l((l))l Vibrazioni

34 m/s?

38 m/s?

372m/s?

5.5 m/s?

372 m/s?

55m/s?

36 m/s?

39 m/s?

103 dB(A)
102 dB(A)
90.8 dB(A)



Valori dichiarati dalle case costruttrici (Alpina)

Livello di pressione sonora all'orecchio operatore (LpA) dB(A) 971

Livello di potenza sonora misurato (LwA) dB(A) 107.7 ALPINAA 3700

Livello di potenza sonora garantito (LwA) dB(A) 110

Livello di pressione sonora all'orecchio operatore (LpA) dB(A) 89

Livello di potenza sonora misurato (LwA) dB(A) 105 ALPI NA C 25

Livello di potenza sonora garantito (LwA) dB(A) 110
Livello di pressione sonora all'orecchio operatore (LpA) dB(A) 99
Livello di potenza sonora misurato (LwA) dB(A) 108.1 ALPI NA AC27TC
Livello di potenza sonora garantito (LwA) dB(A) m

Livello di pressione sonora all'orecchio operatore (LpA) dB(A) 84.5

Livello di potenza sonora garantito (LwA) dB(A) 109 ALPI NA EA 2000 Q d
I

Livello di potenza sonora misurato (LwA) dB(A) 104.4
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Confronto tra valore dichiarato e valore su PAF (esempio)

Marca: JONSERED
Modello: CS 2150

Eg.;zﬁtE::ras-el?:zfate,.a (motosega) J O N S E R E D CS 2 150

Paso: 4.9 kg
Potenza: 2.3 kW

Alimentazione: Motore a scoppio benzina
Cilindrata: 43.4 cc

Dispositivi antivibranti: Assenti

Ultimo aggiornamento: 03-11-2015
Fonte dati: libretto uso manutenzione

el fe dii ioni ed uso isito in sede di misura/censimento
2B (o rasmmone non mao0n0e & et —ostine a2 sggornamett sotat d castumare)

Valori dichiarati ai sensi della norma UNI ISO 7505: 1989

CONDIZIONE MATERIALE ACCESSORIO VALORE Kt Note
NON NON NON Impugnaturs
3.2 m/s?

INDICATO ~ INDICATO  INDICATO antariors
NON NON NON Impugnaturs
4mis?
INDICATO  INDICATO  INDICATO me postariors

{1) imcertezza sxtess

Misure sul Campo (Clicca per visualizzare le misure in campo)

Referente: CPT Perugia (info@cptperugia.it)
Luogo: TODI (PG) in data 06-02-2007
Caratteristiche accessorio: NON INDICATO

Valori relativi a maggi izione ( Sinistra)
A (Mecia Ay Mesia A hz Media A b sum
3.2 2 mys? 1.2 a2 3.9 avs?
standard standard 4 standard i standard x 1,645:
0.35 avs2 0.26 nvs? 0.22 avs2 0.39 nvs2

Media aritm etica Media aritm etica Media aritm etica A b sum
+ Deviazicoe standard: | + Deviazione standard: | + Deviazione standard:  + Dev. 5td. x 1,645

3.6 nvs? 2.3 ws? 1.4 o2 4.3 ws?



Confronto tra valore dichiarato e valore su PAF (esempio)

Marca: JONSERED
Modello: CS 2150

10 250 e otones) JONSERED CS 2150
Some e l R

Potenza: 2.3 kW

Alimentazione: Motore 2 scoppio benzina
Cilindrata: 45.4 cc

Dispositivi antivibranti: Assenti

Ultimo aggiornamento: 03-11-2015
Fonte dati: libretto uso manutenzione

- i

i ed uso isito in sede di

Valori dichiarati ai senzi dalla norma UNI 1SO 7505: 1989

CONDIZIONE MATERIALE ACCESSORIO VALORE K™% Nota
NON NON NON . Impugnatura
32m/s*

INDICATO  INDICATO  INDICATO anteriors
NON NON NON — Impugnaturs
INDICATO  INDICATO  INDICATO me postariora

(2) Inceftezzs estess

Misure sul Campo (Clicea per visualizzare le misure in campo)

CPT Perugia i
Luogo: TODI (PG) in data 03-04-2007
Caratteristiche accessorio: NON INDICATO

Valori relativi all’ a maggi izione ( Destra )
A px (Media aritmetica) A py (Medin aritmetica) | A g (Media aritmetica) A py sum
3.6 3.3 w2 4.4 w2 6.5 nvs2
Deviazione standard  Deviazione standard | Deviazione standard | Deviazione standard x 1,645
0.24 ws? 0.5 avs? 0.74 2 1.44 w2
Media aritm etica Media aritwetics. Media antm etica

v sum
+ Deviazicne standard: | + Deviszicne standard: | + Deviazione standard: | + Dev. s1d. x 1,645).

3.8 ava? 3.8 ws? 5.1 mvs2 7.9 avs?



Confronto tra valore dichiarato e valore su PAF (esempio)

Potenza acustica 110,5 dB(A) JONSERED 2171

one acustica 102,5 dB{A)
vibrazioni impugnatura anteriore 4,6
impugnatura posteriore 5,2 mj

Misure sul Campo (Clicca per visualizzare le misure in campo)

Referente: CPT Torino (seg@cpt.to.it)
Luogo: CANTALUPA (TO) in data 26-02-2007
Caratteristiche accessorio: NON INDICATO NOTE: scheda 323

Condizioni di misura

Valori relativi all'impugnatura a maggiore esposizione ( Posteriore )

A px (Media aritmetica) | A p (Media aritmetica) | A pz (Media aritmetica) | A py sum

1.3 1.7 mss2 1.3 mys2 2.5 mys2

Deviazione standard Deviazione standard Deviazione standard Deviazione standard x 1,645:
0.19 mys2 0.13 mys? 0.1 mys? 0.17 mys2

Media aritmetica Media aritmetica Media aritmetica A by sum

+ Deviazione standard: | + Deviazione standard: | + Deviazione standard: | 4+ (Dev. std. x 1,645):

1.5 mys? 1.8 mss? 1.4 m/s? 2.7 mys?



Confronto tra valore dichiarato e valore su PAF (esempio)

Potenza acustica 108 dB(A)

Pressione acustica 100 dB(A) JONSERED 2054

Livello vibrazioni impugnatura anteriore 3,3
m,n"sz, impugnatura posteriore 8,6 m/ :

Marca: JONSERED

Modello: 2054

Tipologia: Sega a catena (motosega)
Costruito nel: n.d.

Alimentazione: Motore a scoppio benzina
Dispositivi antivibranti: Assenti

Fonte dati: Acquisito sul campo da misuratore

Valori dichiarati ai sensi della norma UNI ISO 7505: 1989
@: CONDIZIONE MATERIALE ACCESSORIO VALORE K(1) Note

Nessun dato dichiarato

(1) Incertezza estesa

Misure sul Campo (Clicca per visualizzare le misure in campo)

Referente: CPT Perugia (info@cptperugia.it)
Luogo: CITTA' DI CASTELLO (PG) in data 11-12-2006
Caratteristiche accessorio: NON INDICATO

Condizioni di misura

Valori relativi all'i a i izione ( Destra)

A hx (Media aritmetica) A py (Media aritmetica) A hz (Media aritmetica) ' A hy sum

25 1.2 e 1.2 mis 3 we
. Deviazione standard Deviazione standard Deviazione standard Deviazione standard x 1,645:
wwnw_ergolab-unitus.co . 031 we 0.21 ws: 0.13 mys2 0.56 m/s2 ®© Ergolab-Unitus

Media aritmetica Media aritmetica Media aritmetica

Ay sum
+ Deviazione standard: + Deviazione standard: + Deviazione standard: + (Dev. std. x 1,645):
o o 2.8 ms 1.4 ws 1.3 ms2 3.6 mss2

Ergolab-LUnitus




Esempio di valutazione del rischio

= Utilizzo motosega JONSERED CS 2150 per 2 ore al giorno

Laeq(dBA) tK = 101,0 dB (ISO 7182) @

Valori relativi all'impugnatura a maggiore esposizione ( Sinistra ) Valori relativi al'impugnatura a maggiore esposizione { Destra )
Waleri dichiarati ai sensi della norma UNI IS0 7505: 1989 e S A A A —— —= A by e sbtmetica) | A e sum
CONDIZIONE  MATERIALE ACCESSORIO VALORE Ki¥ Note 3.2 2 wi? 1.2 wis? 3.9 ws? 3.6 3.3 a2 4.4 ays2 6.5 mvs2
Deviazcne standard = standard O sansard O standard x 1 845 Devias Dewiazs Devi standard Deviazions standard x 1,845
% NON NON NON Impugnatura '
/52 5 2 B 2 3 2 5 . 2 1 2 . 2 ¥ 2
INDICATO INDICATO nolcaTg  BRMS snteriore 0.35 mvs 0.26 wvs 0.22 avs 0.39 a2 0.24 ns 0.5 s 0.74 nye 1.44 s
Media aritm etica Media aritm eticn Media antw etice A o o Madin aritm gtica Midia arits eBea Media arits e82a A b g
NON NON NON Impugnatura  * Deviazione standard.  + standard.  + standard:  + Dev. 519 x 1 645) D standard: | + D standard: | + Deviamions standard: | + (Dev. 2td. = 1,845
INDICATO INDICATO INDICATO 4 mfs? posteriore 3.6 n\(sz 2.3 st |.4 w:’ 4.3 m/‘z 3.8 mis? 3.8 misd 5.] msd ?49 m.r:2

Esposizione Valori Valori in PAF Differenza

dichiarati
LEX,8h 95,0 dB(A) - -
A(8),, 1,6 m/s? 2,2 m/s? +0,6 m/s?
A(8) 4y 2,0 m/s? 4,0 m/s? +2,0 m/s?
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Valutazione del tempo massimo di esposizione (min/giorno)

= Utilizzo motosega JONSERED CS 2150

Laeg(dBA) £K = 101,0 dB (ISO 7182)

walori dichiarati i sensi della norma UNI ISO 7505: 1989

CONDIZIONE MATERIALE ACCESSORIO VWALORE K™% Note

INDICATO INDICATO INDICATO ~ anterio re

4 m/fs?
INDICATO INDICATO INDICATO posteriore

NON NON NON Impugnatura
3.2 m/s? )

NON NON NON Impugnatura

LEX,8h

A(8)sx (dichiarato) )
A(8)dx (dichiarato) B
A(8)sx PAF)] -

A(8)ax (P.AF)2]

Lim. inf. az.
4

Valori relativi alf a maggi izione ( Sinistra ) Valori relativi all'impugy a maggiore esposizione ( Destra )

A (Medin Ay Megia A g Mesa A v sum A e (Macia aritm eticad | A py (Mecia aritmatica) | A g edia aritmaticn) | A by sum

3.2 2 il 1.2 wis? 3.9 wi? 36 3.3 w2 4.4 vs2 6.5 a2

tandard o sandard D seangar o = o standard Dy sandard D standard e = 1,848

0.35 wvs? 0.26 ws? 0.22 w2 0.24 w3 0.5 mvs? 0.74 nvs?

Media aeitm aticn Media aritm et Media antw ercn " Madin aricm etica Madia aritm stica Media aritm stic

+ Deviazione standard.  + Deviazione standard  + Deviazione standarefl + Dev. std x 1 645) + Devingione standard: | + Deviazione standard: | + Deviszions sifdrd

3.6 nv: = 3.8 a2 3.8 w2 5.1 ava?

Lim. giorn.

3 480




Valutazione di esposizione alle Vibrazioni

= D.Lgs. 81/2008 - Art. 202
« 1. Nell'ambito di quanto previsto dall'articolo 181, il datore di lavoro valuta e, quando

necessario, misura, i livelli di vibrazioni meccaniche cui i lavoratori sono esposti.

« 2. Il livello di esposizione alle vibrazioni meccaniche puo essere valutato mediante

I'osservazione delle condizioni di lavoro specifiche e il riferimento ad appropriate
informazioni sulla probabile entita delle vibrazioni per le attrezzature o i tipi di attrezzature
nelle particolari condizioni di uso reperibili presso banche dati dellISPESL o delle regioni

0, in loro assenza, dalle informazioni fornite in materia dal costruttore delle attrezzature.

« Questa operazione va distinta dalla misurazione, che richiede I'impiego di attrezzature

specifiche e di una metodologia appropriata e che resta comungue il metodo di riferimento.
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Valutazione di esposizione al Rumore e DVR

= Requisiti

Tempi di esposizione e Leq (dBA)

Strumenti utilizzati (Classe | o Il — taratura max 2 anni)

Tecnico competente

Calcolo Lex,8h e/o Lex,w

Individuazione ppeak

Situazioni particolari (lavoratori sensibili, sostanze ototossiche, vibrazioni, interazione con
segnali di avvertimento o altri suoni, informazioni raccolte dalla sorveglianza sanitaria, ecc.)
Misure di prevenzione e protezione (selezione DPI - UNI EN ISO 4869-2)

Superamento valori superiori di azione: PARE - programma di misure tecniche e
organizzative volte a ridurre I'esposizione al rumore (UNI 11347/2015)

Aggiornamento (max 4 anni)
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—

LEX, 8h (aB

MANSIONE ) LEX.,8h (dB) attennato
LAVORI MANUALI
UTILIZZAZIONI BOSCHIVE 73.2
DECESPUGLIATURA E CURA DEL VERDE 724
OPERAZIONI COLTURALI CON TRATTORE 76.5
FALEGNAMERIA 81.5
MOVIMENTAZIONE MATERIALI 78.3
OFFICINA MECCANICA 83.1
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DVR

DOCUME
NT
0 DI VALUTAZIONE
RUMORE RISCHIO

Titolo
VIIl - D.Lgs. 81/2008 e s.m.i
.m.i.

Amm.ne
Reparto
509 getta? pxD
0. € st jata | attV & formativa & formativa
jone del TV cifico.
> trenuazio! : tra 8
RUMORE BA?)S(:)Q sizione (senza attenuaz! ne pp1): I 0
ttori) sono: adeguatt alla
area di javoro
Mansione
Mansione v, rischio 2 7 m === paly
504 etta? stato dif Misure da adottare resp-ie 9er\od|c|(a 2deg-Xo
0.E stata @ jata | v iva € formativa
jone del T specifico-
RUMORE r zn:nee attuale (senz attenual\one pPI): -
sono: adeguat! alla

WA 1
-ergolal

area di Javoroe

o . ‘anstone
»

M2.2
o
a*
Ergolab-Unitus &
Ergolab-Unitus
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Esempi da non seguire...

Titolo VTIT Capo IT- Rumore

Al momento dalls redazione dej ' one dej r1schi, non erano disponibil; informazioni tali da poter
stimare (ovvero valutare) Iesposizione Professionale a] rumore per il personale OTVOTD, in quanto non sono disponibili misure
strumentaltj per le apparecchiature in ysg presso la presente sede La valutaziope riguardante j Rischio Rumoye con le
informazioni iy Possesso, e in assenzq di misure Strumentali é statq S0spesa e inserita tra le attivita dej piano dj
miglioramentg,

Rischio Residno

Valutaziope

Sospesa Non Presente
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Esempi da non seguire...

o)
RN
g ™

9.0 Valutazione rischio rumore
Considerati il servizio svolto dai militari, 'ambiente di lavoro ed i mezzi e le attrezzature di lavoro
utilizzate, si ritiene il rischio basso e riconducibile alle sole attivita di esercitazioni di tiro a fuoco,

per le quali vengono utilizzati otoprotettori in grado di attenuare il valore di picco ai valori prescritti
in normativa.

10.0 Valutazione rischio di esposizione a vibrazioni
Considerati il servizio svolto dai militari, Fambiente di lavoro ed i mezzi e le atirezzature di lavoro
utilizzate, si ritiene il rischio generalmente non presente.
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Esempi da non seguire...

TEM| SP ONE . i ;i s . ”
kY E(m.?:m Calcolo del livello di esposizione personale quotidiana con incertezza associata
Dom TEMPI ESPOSIZIONE
FON’I‘I DI RUMORE LAeq | Ppeak | Lun Mar | Mer | Gio | Ven | Sab | bom s
;lzasllg a(lﬁ)lo e a spessore "SCM" 24,06 | 1159 10 o 0 0 o 0 e FONTI DI RUMORE LAeq,Ti| €a | Lun | Mar | Mer | Gio | Ven | sab | bom
Pialla a filo e a spessore "SCM" 10 0 o 0 0 0 o
Saldatrice "SCM" ST4M - (2) 86,44 | 113,01 15 0 0 o 0 0 0 2250 - (1)
Saldatrice "SCM" ST4M - (2) 15 0 0 0 0 0 0
Sega a Nastro "ACM" BS 84C - (3)| 85,76 | 110,32 15 Q 0 o 0 (o] 0 _
Sega a Nastro "ACM" BS 840 - (3) 15 0 o 0 o 0 0
Levigatrice "FEMA" - (4) 8531 | 109,71 15 0 0 0 0 0 0
Levigatrice "FEMA" - (4) 15 0 o 0 0 0 0
Troncatrice "FEMA" PS 274 E - (5) | 96,23 | 115,51 10 0 0 0 0 0 0
Troncatrice "FEMA" PS 274 E - (5) 10 0 0 [ [ 0 0
- ) 0 =
Toupe - (6) 90,87 | 110,41 10 o 0 ¢ 0 0 Toupe - (6) i o ° o . G &
Troncatrice "DEWALT" - (7) 89,93 | 116,38 10 0 o] 0 o 0 0 Troncatrice "DEWALT" - (7) 10 0 0 o 0 0 0
ico "D " Traj lettrico "
Tr&;;ano elettrico "DEWALT" 12 V| o2 | 1156 | 20 | o 0 o | o 0 0 T oo DEWALE® 12/ 20 (oo oo | oo
Affilatrice "FEMA” - (9) 89,24 | 10859 | 15 0 ) 0 0 0 ) Afflatrice "FEMA" - (9) 50| 0o oo | o]0
Pantografo "GRAVOGRAPH" IRK
" " 60 0 0 3 0 0 o
;3’;??{3;" GRAVOGRAPH" IRK| 7563 | 99,32 [ 60 | o | o | o | o [ o | o 5273.10)
Rumore di fondo Falegnameria 60 0 0 o 0 0 0
Rumore di fondo Falegnameria 59,95 | 92,25 60 0 0 0 0 0 0
Esigenze personali 60 0 0 0 0o [+] 0
rsonali 60 0 60 0 0 0 s} ] ]
Esigenze person: Lavori manuali 180 0 0 [} o 0 0
Lavori manuall 80 0 180 0 0 0 0 o [ o
Incertezza strumentale
v i posizione quoti Lexan | 84,92 J 0 ’ 0 F 0 I 0 [ [) E 0 —' o
rtezza totale sul Livello di N " . . - N - =
:::emlzf:na giornaliera E PO A0 #0000 0 © Ergolab-Unitus
Valore massimo di picco doa | 116,38 e T aaaciars e 0 0 0 0 0 o 0
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Esempi da non seguire

CALCOLO DEL LIVELLO DI ESPOSIZIONE PERSONALE
OPERAIO AGRICOLO ADDETTO ALLA MOTOSEGA
% MEDIA D! MEDIA ENERGETICA

% ESPOSIZIONE
MASSIMA ESPOSIZIONE Lep dB(A)

SETT\MANALE

Manutenzione € pause
tecniche

WA
-ergolab-unitus_com

-
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Esempi da non seguire...

tory
: 'F’En';,,e Gle gy o 93 Appicie:
www_ergolab-unitus_com = Rischi e TS i O tamee SR © Ergolab-uUnitus
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Esempi da non seguire...

RUMORE VIBRAZIONI MMC
LEX, 8H —
LEx, 84 (DBA) .
ATTIVITA . CANCERO- LAVORO | LAVORIIN | TRATTORI, | SPAZI
(p8a) | CoRRETTO CHIMICO VDT BIOLOGICO ROA = : "
LAVORATIVA r:l.::f wg,v soLLEVAMENTS | TR | TRASPoRTO | MOVIMENTI GENO NOTTURNO| QUOTA' |AUTOCARRICONFINATI
PPEAK PPEAK fus) s) SPINTA RIFETITIVI
{oBc) (DEC)
CORRETTO
e - — ~ _ - _ - - - - - - _ - - - _
Add. officina M - - - POTENZIALE
Op. forestale - - POTENZIALE
Falegname - POTENZIALE
- POTENZIALE

LEGENDA
IL LAVORATORE E' SOGGETTO ALLA SORVEGLIANZA SANITARIA
IL LAVORATORE E' SOGGETTO ALLA SORVEGLIANZA SANITARIA SU SUA RICHIESTA E/O SU
PARERE DEL MC
IL LAVORATORE NON E' SOGGETTO ALLA SORVEGLIANZA SANITARIA
— | IL LAVORATORE NON E' ESPOSTO AL RISCHIO
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Es i
empi da non seguire

Situazioni di pericolo: nte Vutilizzo di attrezzature rumorose e avoraz'\on'\ che
yicinanze di attrezzature rumorose.Ne isto di nuove attrezzaturé qccorrerd
part'\co\are attenzion® alla sﬂenz'\os'\té d'us

mantenu’te ed utilizzate, in conform\té alle 'md'\caz'\on'\ del fabbr‘\cante, al fine di limitarne \a

Durante il funzionamento, ol schermi @ |e paratie delle aftrezzaturé dovranno essere mantenute
chiuse € dovranno essere evitati i rumort inutili. Quando il rumore diuna {avorazione O juna atirezzatura non potra
essere eliminato © ridotto, St dovranno porre in essere p(otez'\on'\ collettive quali la delimitazione dellarea interessata
elo la posa in opera di schermature supp\emen\ar'\ della fonte di rumore. Se la rumorosita non & d’\\fersamente
abbattibile dovranno essere adottati } dispos\t‘w'\ di protez'\one individuali conformi & quanto indicato nel rapporto di

yalutazion pre\zedere |a rotazione deghi addett alle mansion rumorose.

Inserti aurico\ar'\
M deliabili

In silicone, gomma ©
materie p\asﬂche protezione dell'udito
morbide

In materiale compr'\m'\b'\\e
\V\ode\\ab'\\'\,
autoespandenti

W ergolic—o _ T
= COMm \ \.‘}(.‘,.. “,
é
o
a*
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Esempi da non seguire.

PERICOLO/ RISCHIO

D.Lgs.151lo1 alleg
lett.A,1,€

|'esposizione prolungata a rumori forti (>80 dB(A)) puo
determinare un aumento della pressione sanguigna € un senso
di stanchezza; s jpotizza una vasocostrizione arteriolare che
potrebbe essere responsabile di una diminuzion€ del flusso
placentare. sono, inoltre, possibih riduzioni di crescita del
feto, con conseguente minor Ppeso alla nascita. Evidenze
sperimentali suggeriscono che una esposizione prolungata del
nascituro a rumori forti durante la gravidanza puo avere un
effetto sulle sue capacita uditive dopo la nascita.

(malattie professionali)

DOPO IL PART

(lavori con macchine
scuotenti 0

Un'esposizione di lungo periodo 2 vibrazioni che interessano il
corpo intero pud accrescere il rischio di parto prematuro o di
neonati sotto peso e/o complicanze in gravidanza € parti
prematuri.

SCUOTIMENT!
VIBRAZIONI

intense vibrazioni)

al termine del periodo
interdizione dal lavoro

ato C

D.Lg5.151f01 allegato A lett.

D.Lgs.1 51/01 allegato A lett.
C

DIVIETO IN GRAVIDANZA
(per esposizioni > 80 dB(A))

DIVIETO FINO A SETTE MES!

0
{per esposizioni > 85 dB(A))
D.Lg5.151!01 allegato A lett.
1

con utensili che trasmettono

DIVIETO IN GRAVIDANZA
durante la gestazione € fino
di

Ergolab-Unitus
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Esepi da non seguire
” Giornata tipo

.
N e Wy
. 4 soy B
. ava
LA

Al =

Lgeq Tempi di esposizione

N° Rilievi Desunto da ( dLéth)] l:‘;‘(‘c"“ ) (minuti)
1 MOTOSEGA [STIHLO21] S"ﬁ':‘:‘:a‘e 0130 11839 10130 15
Max valore pressione di picco
L Licco [98(C)) 118,39
2 U(Lcco) [88(C) 1,92
Lpieo * U(Lpieo) [dB(C)] 120,31
Esposizione glornata tipo
Lexsh = Loxw {dB(A)) 86,25
o UlLex) (dB(A)] 2,01
e e UfLe) (dBIAN] 88,26
elle esposizioni quot\diane/set(imanali, il valore risultante & 88,26 dBIA).
acustica jstantanea, il valore risultante &

Tenuto conto d
o della pressione

Es per quanto con
= 120,31 dB(C).

schio di appartenenza:

o> 140 Classe di rischio 3

cerne |l valore massim

S LPkco
Classe dir

_nmm_ LEX > 87 e Lpice
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golab-unitus_com \
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Esempi da non seguire...

Addetto aj
Lavori di
Abbattimento
Legname

Attivita

Sono lavori di taglin, Sramatura ed abbattimentg gj piante in zone urbzne, sy
strade o in bosco. Vengono realizzati allo 5cop di liberare tratti dj pista
forestale bloccata, rimuovere piante pericolanti per Fincolumits pubblica o piy
semplicemente per I'agprowigionamento di legname

ESPOSIZIONE
ATTREZZATURE GIORNALIERA%

MISURE EFFEITUATE .

Area ufficio

Attivitd manuali

Autoveicoli aziendali

e e

Matosega grande
!

7L1ds 103.9d8 § NO

—

—

105.3 dB 118648 NGO
] S —— T ————
Motosega media b3 1 i02.0d
b ———

R

101.8 g8

1183 dB NO J
114.8 dB NO ;f
— . ..!__“_ S

96.3 dB f 111.04d8 NO

2 83.1d8 | 110.1d8 NO

bj\
2 80.0 dB 101548 I RO i
’ 827 dg

Motasega piccola

——
Mototrapana
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pidi esposizione) che

Nella tabella che segue sono formalizzati i dati (Laeq € tEM
iornaliero 0 cettimanale (situazione geggiorativa: livello semmana\e

posizione persona|e gl

permettono di risalire al

livello di es
ricorrente),

massimo

BERTOLAS!

BIOND!
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ADDET,-D
EGGNC’ME:
Nowmg,
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Esempi da seguire...

Rilizyj fonometrici effettyy
1:2002, fi

i

ati in
nometti integratori di

conformity
I classe 1.

Descrizione del Compitg

MOTOSEGA HUSQVARNA S62XP
MOTOSEGA STILL MS200T

Loces dB(A) [™To03

|
Liccoc dB(C) [~ 13578 ]

UlLoxen) dB(a)
UlLpicenc) dB(c)

Lexan + U(Lican) -
tooc + Ullpee) [135.97]
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ART. 191 - VALUTAZIONE DI ATTIVITA A LIVELLO DI
ESPOSIZIONE MOLTO VARIABILE

1. Fatto salvo il divieto al superamento dei valori limite di esposizione, per attivita che
comportano un'elevata fluttuazione dei livelli di esposizione personale dei
lavoratori, il datore di lavoro puo attribuire a detti lavoratori un'esposizione al
rumore al di sopra dei valori superiori di azione, garantendo loro le misure di
prevenzione e protezione conseguenti e in particolare:

a) la disponibilita dei dispositivi di protezione individuale dell’udito;
b) 'informazione e la formazione;
b) il controllo sanitario.

In questo caso la misurazione associata alla valutazione si limita a determinare |l
livello di rumore prodotto dalle attrezzature nei posti operatore ai fini
dell'identificazione delle misure di prevenzione e protezione e per formulare il
programma delle misure tecniche e organizzative di cui all’articolo 192, comma 2.

2. Sul documento di valutazione di cui all'articolo 28, a fianco dei nominativi dei
lavoratori cosi classificati, va riportato il riferimento al presente articolo
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DPI
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Guanti

UNI EN ISO 21420:2020 () ¥ [Q‘
Guanti di protezione - Requisiti generali e metodi di prova » Z’;

UNI EN 388:2019 &

Guanti di protezione contro rischi meccanici

UNI EN ISO 11393-4:2019
Indumenti di protezione per utilizzatori di seghe a catena portatili - Parte 4:
Requisiti prestazionali e metodi di prova per guanti di protezione

UNI EN ISO 10819:2019

Vibrazioni meccaniche e urti - Vibrazioni al sistema mano-braccio - Metodo
per la misurazione e la valutazione della trasmissibilita delle vibrazioni dai
guanti al palmo della mano
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Guanti antivibranti

= | normali guanti da lavoro generalmente amplificano le vibrazioni trasmesse
alla mano!!!

= |n accordo con lanorma europea armonizzata EN ISO 10819:2019 si definisce
“antivibrante” un guanto che soddisfi simultaneamente le condizioni:

T,<0,9eT,<0,6

dove T,, € la trasmissibilita media del guanto per le vibrazioni alle medie frequenze
(da 25 Hz a 200 Hz) e T,, € la trasmissibilita media alle alte frequenze (da 200 Hz a
1.250 Hz).

= trasmissibilita T: rapporto tra l'accelerazione ponderata misurata
sull'adattatore posto nel palmo della mano nuda e I'accelerazione ponderata
misurata sull'adattatore posto nel palmo della mano guantata
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Livelli di protezione ottenibili da guanti anti-vibrazione

Utensili di tipo percussorio

Scalpellatori e Scrostatori, Rivettatori
Martelli Perforatori
Martelli Demolitori e Picconatori
Trapani a percussione
Avvitatori ad impulso
Martelli Sabbiatori
Cesoie e Roditrici per metalli
Martelli piccoli scrostatori
Utensili di tipo rotativo

Levigatrici orbitali e roto-orbital
Seghe circolari e seghetti alternativi

ialiatrici olari e assiali

< 10%
< 10%
<10%
< 10%
< 10%
<10%
<10%
< 10%

40% - 60%
10% - 20%
40% - 60%

Motoseghe
Decespugliatori

10% - 20%
10% - 20%

]
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Guanti antitaglio antivibranti

Necessita di protezione delle mani contro i rischi da contatto
con la catena della motosega. A tale proposito, poiché le
motoseghe sono brandeggiabili a due mani, 'operatore deve
indossare il guanto protettivo contro tali rischi almeno sulla
mano sinistra (che impugna il maniglione anteriore).

= In funzione della velocita della motosega sono previste tre classi di
guanti di protezione contro i rischi da contatto:
» classe 1 (velocita massima della catena: v max = 20 m/s);
» classe 2 (v max = 24 m/s);
» classe 3 (v max = 28 m/s).

= Esistono, inoltre, due tipologie di guanti in funzione dell’estensione della
zona di protezione sul dorso della mano:
* tipo A (zona di protezione dorsale non estesa alle dita);
* tipo B (zona di protezione dorsale estesa alle dita).

= Compatibilmente con i requisiti di destrezza, devono essere preferiti i
guanti di tipo B.

= Riassumendo, un guanto ideale dovrebbe unire i requisiti di protezione
dalle vibrazioni a quelli di protezione dal contatto accidentale con la catena
in movimento.
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Indagine su 15 modelli di motosega

Maniglione anteriore - Motore al minimo Impugnatura posteriore - Motore al minimo
80 80
1 70 70
= Frequenze prevalenti:
~ 60 ~ 60
o b
€ 50 £ 50
.. . . 2 @
e al minimo: intornoai  § « 2w
3 5
63 Hz (da40Hza80 }w 1
HZ). 20 20
10 — 10 7N
) ) . R . I A
* al massimo: due 2925°R829BB88KEER 888888 2325288238

plCChl |nt0rn0 a 250 Frequenza (Hz) — @ Frequenza (Hz)

iglione anteriore - Motore al massimo (a vuoto At ol Impugnatura posteriore - Motore al massimo (a vuoto)
Hz (trai 160 Hzei 315 e o . -
Hz) e oltre 1 400 Hz o .
~ 60 ~ 60 :";
* in taglio: un picco a £ g £ 5 j/-\;
200 Hz (rai125Hzei §« §w / Y
250 Hz) e un piccotrai §= N HE / \
i 20 f “7. /\ e 20 _‘-“' ;"‘ /\
315Hz e 1400 Hz ; S ; R VASS
www.ergolab-unitus.com ‘e eseraesges 3@;335333338 ° ér-éez-eﬁﬁ“’-ré85737"78"-58882888888

P °Spettri medi 7 7 e - T s "

(Monarca, Cecchini, Vassalini)



Conclusioni

» Lariduzione del rischio va perseguita da tutte le parti: case costruttrici,
aziende, utilizzatori finali

= Gli obiettivi su cui andranno maggiormente focalizzati gli sforzi dei costruttori
di motoseghe sono:

* utilizzare motori aventi, a parita di massa complessiva, una maggiore inerzia,
« disporre di materiali con frequenze caratteristiche piu elevate;

» separare il piu possibile il telaio e le impugnature dal motore e dall'organo di taglio
e migliorare l'efficienza dei sistemi antivibranti.

= Alivello aziendale € fondamentale:
* la scelta dei modelli con i valori piu bassi di emissione

- la corretta organizzazione del lavoro (ridurre i tempi di impiego delle attrezzature,
ricorrendo alla turnazione ed a maggiori pause)

+ la manutenzione delle attrezzature di lavoro
* la formazione dei lavoratori (e 'addestramento all’'uso dei DPIu)
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Conclusioni

= Nell’utilizzo dei guanti antivibranti bisogna tenere conto:

« la loro efficacia e significativa su una serie di attrezzi ad emissione medio-alta

 a parita di attenuazione é importante valutare le caratteristiche ergonomiche dei
guanti (comfort, isolamento termico, resistenza allumidita e resistenza
meccanica)

* la scelta deve essere effettuata dai lavoratori, dopo averli provati sul campo

 attenzione alla doppia certificazione (es.: per le motoseghe i guanti devono
essere anche anti taglio (EN ISO 11393-4, gia EN 381))

* non si pud pensare di cavarsela con I'assegnazione di DPI anti-vibrazioni e basta;

+ diversamente dai DPI uditivi, non esistono DPI anti-vibrazioni in grado di
proteggere adeguatamente i lavoratori e riportare i livelli di esposizione a livelli
inferiori ai valori limite di esposizione”
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